


Cycle 4

Classe de 4ème

Séquence 7

Etude et réalisation d’un projet technique

• Présentation du projet

• Recherche de solutions

• Modélisation des solutions

• Assemblage des éléments

• Programmation

• Test

• Présentation à l’oral

• Course de vitesse et course technique



Votre robot devra :

• Être stable et pouvoir se déplacer sur le sol

• être piloté en Bluetooth avec un Smartphone

• résister aux perturbations du circuit

• utiliser l’énergie disponible afin d’être autonome

• respecter le règlement du concours

• être design 

Vous êtes chargés de réaliser le prototype d’un robot de course qui sera 
amené à participer à une course au collège en fin d’année qui verra 
s’affronter les ilots de 4ème. Dans un souci d’équité, tous les robots 
fabriqués devront être conformes au cahier des charges suivant :

Travail en ilot de 4 élèves du même demi-groupe

Une présentation multimédia LibreOffice Impress présentant vos travaux devra être créée au 
fur et à mesure de l’avancement du projet.



Répartition des tâches : 1 ilot = 4 élèves + 2 ordinateurs

Élève 1
+

Elève 2

• Liaison Bluetooth entre Arduino et 

Smartphone

❑ Notion de sous-programmes

❑ Téléchargement de l’extension Bluetooth dans 

Mblock

❑ Allumer une led avec un Smartphone 

(application Android fournie)

• Programmation du robot

❑ Utilisation de sous-programmes

❑ Test de fonctionnement 

❑ Test sur le circuit

 

Informatique et 
programmation

Élève 3
+

Elève 4

• Modélisation des éléments du robot

❑ Roue

❑ Supports moteurs

❑ Support du module Bluetooth

❑ Support de batterie

• Assemblage des éléments sur le châssis

❑ Choix des emplacements : croquis sur 

papier + croquis 2D sur LibreOffice Draw

❑ Mesure et repérage des emplacements

❑ Assemblage des pièces du robot

 

Modélisation et 
assemblage

Fichier : séquence 7 programmation.pdf Fichier : séquence 7 fabrication.pdf



Eléments du Robot Racer
1. Le châssis : c’est sur lui que tous les éléments du robot seront fixés 

2. Les supports moteurs : ils permettront la fixation des 2 moteurs sur le châssis

3. Les roues du robot : les 2 roues de devant (ou derrière) seront entraînées par les 2 moteurs, 
elles devront être modélisées puis imprimées. Une 3ème roue (à l’avant ou à l’arrière) 
permettra la stabilité du robot

4. L’emplacement du module Bluetooth : support qui permettra la fixation du module 
Bluetooth sur le châssis

5. L’emplacement de la batterie : support qui permettra la fixation rapide de la batterie sur le 
châssis

6. Apporter une touche design  : le design de votre robot inspirera l’esprit « Racer »

Longueur : 20 cm
Largeur : 12 cm
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