
D4 ≠ 0
D4 = 0

Orienter le servomoteur à 180°

Activer la led et le buzzer

Attendre 0,03s

Orienter le servomoteur à 
la valeur de servo

Retirer 1 à servo

servo = 0

Servo ≠ 0

Mettre Servo à 180

Option possible : on arrête le 
buzzer et on éteint la led 

lorsque le portail attend le 
deuxième signal de la 

télécommande

D4 ≠ 0
D4 = 0

Si on prend l’option, il faut à 
nouveau allumer la led et le 

buzzer…

Mettre Servo à 0

Attendre 0,03s

Orienter le servomoteur 
à la valeur de servo

Ajouter 1 à servo

servo = 
180

Servo ≠  180

Désactiver 
la led et le 

buzzer
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