Correction du controle sur I’ENT :

Etude du fonctionnement dun store automatise

Le store automatique permet de créer de lombre sur une terrasse. |l est actionné manuellement ou
automatiquement en fonction du soleil, et est protégé contre le vent. Des voyants lumineux (DEL) permettent de
visualiser I'état de I'automatisme (mode manuel ou mode automatique)

Cellule photoelectrique  La cellule photoelectrique détecte la
présence de soleil afin de faire descendre le

Ansmomelre store et de faire de 'ombre sur |a terrasse.

Bottier électrique L'anémometre mesure la vitesse du vent

d'alimentation afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

- Boutons de :
= @’ *"’c:m:,::,de Le boitier électronique de commande

| Voyants permet, en mode manuel, a lutilisateur de
i — | Y| lumineus regler la position du store. |l gere les

informations provenant de la cellule
_lb_-_ — gzmﬂ électronique photoélectrique (mode automatique ) et
N E commande celles provenant de I'anemomeétre.
Reseau electrique

DOC 1 - Les différents elements d'un store automatique



1) A partir du document DOCI1, coche ci dessous le nom de lélément sur lequel agit

lutilisateur pour actionner le store. - 1 point(s)

Cellule pholoélectrique
Anémometre

Bottier &lectrique
d'alimentation

y = Boutons de

'a ' commande
/4 Voyants

lumineux

Bottler electronique
de commande

Réseau électrique

La cellule photoélectrique détecte la
presence de soleil afin de faire descendre le
store et de faire de 'ombre sur la terrasse,

L'anémometre mesure la vitesse du vent
afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

Le boitier électronique de commande
permet, en mode manuel. & lutilisateur de
regler la position du store, |l gere les
informations provenant de la cellule
photoélectrique (mode automatique ) et
celles provenant de I'anemometre.

DOC 1 - Les differents elements d'un store automatique

Anémométre

Boitier électrique d'alimentation

Boutons de commande

Voyants lumineux

OO X O O

Cellule photo électrique

2) Pourquoi faut-il protéger le store des vents forts 7 - 2 point(s)

X [ [

1 O

A cause de la pluie

Pour qu'il se déroule mieux

Pour qu'il ne se déchire pas

Pour qu'il protége mieux

Pour protéger l'anémomeétre



Chaine dinformation

Conslgnes utilisateurs T informations -

DOC 2 - La chaine d'information du systéme « store automatique »

Dans les 5 questions qui suivent, complétez Ia chaine d'informations avec les noms des éléments du DOC1 qui
réalisent les différents blocs.



3) Etude du bloc 'ACQUERIR": parmi la liste suivante, cochez la consigne transmise au

systéme par lutilisateur : - 1 point(s)

Cellule photoélectrique
Anémomedre

Boftier electrique
dallmentation

162

_Boutons de
commande

Voyants

luminetux

- Botler electronique
de commande

Réseau électrique

La cellule photoélectrique détecte la
presence de soleil afin de faire descendre le
store et de faire de 'ombre sur la terrasse.

L'anémomeétre mesure la vitesse du vent
afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

Le boitier électronique de commande
permet, en mode manuel. a l'utilisateur de
regler la position du store, Il gere les
informations provenant de la cellule
photoélectrique (mode automatique ) et
celles provenant de I'anemometre.

DOC 1 - Les différents eléments d'un store automatique

montée-descente-arrét du store

vitesse du vent

mode manuel ou automatique

luminosité

informations visuelles

OO X O O

4) Etude du bloc "ACQUERIR": parmi la liste suivante, cochez les 3 consignes
transmises au systéme par les capteurs: - 3 point(s)

Cellule photoelectrique
Anemomelre

Boitier &lectrique
d'allmentation

@ commande
<4/ Voyants

lumineux

( ——="] Boutons de

Boftier electronique
de commande

Réseau electrique

La cellule photoélectrique détecte la
présence de soleil afin de faire descendre le
store et de faire de I'ombre sur la terrasse.

L'anémomeétre mesure la vitesse du vent
afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

Le boitier électronique de commande
permet, en mode manuel, a lutilisateur de
regler la position du store. |l gere les
informations provenant de la cellule
photoélectrique (mode automatique ) et
celles provenant de |'anemomeétre.

DOC 1 - Les différents eléments d'un store automatique

montée-descente-arrét du store

vitesse du vent

mode manuel ou automatique

luminosité

informations visuelles

OX O X X




S) Etude du bloc '"ACQUERIR" : parmi la liste suivante, identifier les 3 capteurs utilisés

3 point(s)

Cellule pholoélectrique
Anémomelre

Bottier electrique
dalimentation

"1-Boutons de
commande

Voyants
lumineux

¥

Bottler electronique
de commande

Reseau électrique

La cellule photoélectrique déetecte la
presence de scleil afin de faire descendre le
store et de faire de l'ombre sur la terrasse.

L'anémomeétre mesure la vitesse du vent
afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

Le boitier électronique de commande
permet, en mode manuel. a l'utilisateur de
regler la position du store. Il gere les
informations provenant de la cellule
photoélectrique (mode automatique ) et
celles provenant de I'anemometre.

O o0oX oOoXX

DOC 1 - Les differents elements d'un store automatique

Anémomeétre

Cellule photoélectrique

Moteur

Bouton de commande

Boitier électrique d'alimentation

Voyants lumineux

6) Etude du bloc "TRAITER": parmi la liste suivante, identifier élément qui traite les

informations regues - 1 point(s)

' ( :} Attention : une seule erreur et toutes les réponses sont considérées comme fausses !

Cellule pholoelectrique
Anémomelre

Bottier electrique
dallmentation

-
@'h
AV

_Boulons de
commande

Noyants

lumineux

Bottler electronique
de commande

Reseau electrique

La cellule photoélectrique détecte la
présence de soleil afin de faire descendre le
store et de faire de I'ombre sur la terrasse.

L'anémomeétre mesure la vitesse du vent
afin de remonter le store en cas de vents
trop forts.

Le boitier électronique de commande
permet, en mode manuel, a lutilisateur de
regler la position du store. |l gere les
informations provenant de la cellule
photoélectrique (mode automatique ) et
celles provenant de I'anemometre.

DOC 1 - Les différents eléments d'un store automatique

Anémomeétre

Cellule photoélectrique

Moteur

Boitier électronique de commande

Boitier électrique d'alimentation

OO O O O

Voyants lumineux




7) Etude du bloc "COMMUNIQUER": quels types de signaux sortent de ce bloc 7 -1
point(s)

Conslgnes utilisateurs ” informations -

ter ou
tendre
le
ROr e

SYSTEME : STORE AUTOMATIQUE

DOC 2 - La chaine d'information du systéme « store automatique »

des ordres pour ia chaine d'énergie Moteur Le moteur gst insere a l'intérieur du tube autour
. . Tuwbe duquel |a toile s'enroule.
des grandeurs physiques détectées : Wb e Store Il doit étre alimente en électricite pour fonctionner
Bras articalé par lintermédiaire du relais électromécanique du

boitier électrique d'alimentation.

Bofler electrique Des capteurs de fin de course permettent de
d'alimentation stopper le fonctionnement du moteur quand la toile
est entierement enroulée ou deroulee.

Les bras articulés permettent de maintenir la toile
tendue.

les consignes de |'utilisateur

des informations pour l'utilisateur

X 0o X

Réseau slectrique

DOC 3 - La motorisation d'un store automatique



8) OuU se trouve le moteur du store automatique ? - 1 point(s)

l 'C;' Attention : une seule erreur et toutes les réponses sont considérées comme fausses |

Brasz articule

dalimentation

Boller alectrique

Réseau électriqus

Le moteur est insere a l'intérieur du tube autour
cucuel |a toile s'enroule,

Il doit &tre alimente en électricite pour fenctionner
par lintermeadiaire du relais électromécanique du
boitier électrique d'alimentation,

Des capteurs de fin de course permettent de
stopper le fonctionnement du moteur quand la toile
est entierement enroulee ou deroules,

Les bras articulés permettent de maintenir la toile
tendue.

DOC 3 - La maforization d'ur store aufomatigue

Dans le boitier électrique

dans le tissu du store

Dans le tube

Dans l'anémométre

Dans le bras articulé

OO0 X o O

Dans le réseau lectrique

9) Quelle est la fonction des bras articulés ? - 1 point(s)

l @ Attention : une seule erreur et toutes les réponses sont considérées comme fausses !

Bras articule

Bofler electrique
d'alimentation

Réseau electrique

Le moteur est insere a l'intérieur du tube autour
duquel |a toile s'enroule.

Il doit étre alimente en électricite pour fonctionner
par lintermédiaire du relais électromécanique du
boitier électrique d'alimentation.

Des capteurs de fin de course permettent de
stopper le fonctionnement du moteur quand la toile
est entierement enroulee ou deroulee.

Les bras articulés permettent de maintenir |a toile
tendue.

DOC 3 - La moforisation d'un store automatique

Renforcer le moteur

Tendre Ia toile du store

Permettre I'enroulement du store

Alimenter le moteur

Relier le moteur au réseau électrique

OO0 0ON O




10) Etude du bloc "ALIMENTER" : parmi la liste suivante, identifier [élément permettant
lalimentation du systéme - 1 point(s)

Etude de la chaine dénergie

A l'aide du DOC 3, compléte la chaine d'énergie du DOC 4 avec les noms des éléments qui réalisent les différentes
fonctions.

N s p _ . l 'S' Attention : une seule emmeur et toutes les réponses sont considérées comme fausses |
(Travail a réaliser en répondant aux questions suivantes)

. Moteur Le moteur gst insere a l'interieur du tube autour - — PRy Ty ————
! =k 3 Twe duquel la toile s'enroule. o Moteur dﬁquel T:m?l: ;P;";;Eu; NS NSRRI
¥ & . le .
e Slore [ doliit r:tre a;icrino:nteden ell:ftrgitit;:our éfc>nct‘i(c'>n"‘v‘<;u : Slur: Il doit &tre alimente en electricite pour fonctionner
iculé ar lintermédiaire du relais électromécanique e
Cyne e goitler électrique d'alimentation. Bras aricula par I'Ir'rte_rrnedalre du relais électromécanique du
boitier électrique d'alimentation.
Bofller electrique Des capteurs de fin de course permettent de il el
dalimentation stopper le fonctionnement du moteur quand la toile e Sty Comsaptnums fan ds sares gaonatinn do.
est entierement enroulee ou déroulee. :t;ppr:_r_le f‘:‘“':mt'“”“:{':'f-'"t d”d"!"':‘tel"_'r quand la toile
entlerament enr 28 OU derouee.
Les bras articulés permettent de maintenir la toile ; . ) )
- tendue. Les bras articules permettent de maintenir la toile
zsoi e Réseau lectriqus .
actrig

DOC 3 - La motorisation d'un store automatique
DOC 3 - La motorisation d'un store aufomatigue

informations -

Moteur
SYSTEME : STORE AUTOMATIQUE
Consignes
utilisateurs Tube
Grandeurs H
physiques détectées |
: Store
Bras articulé

Le réseau électrique
: Boitier électrique d'alimentation

Relais électromécanique

O O O O O

Compldiar |

Chaine d'énergle

..................

DOC 4 - La chaine d'energie du systéme « store automatique »



M) Etude du bloc "DISTRIBUER": parmi la liste suivante, identifier l'éléement permettant
la commande de lalimentation du systeme - 1 point(s)

12) Etude du bloc "CONVERTIR": parmi la liste suivante, identifier l'élément permettant
de convertir l'énergie électrique en énergie mecanique - 1 point(s)

l C_} Attertion : une seule erreur et toutes les réponses sont considéréas comme fausses | l .’:_:. Attertion - une seule emmeur et toutes les réponses somt considérées comme fausses |

Maoteur
Tube

~ Brasz arficule

Boller alectrique
d'alimantation

Rassau slectriqus

Le moteur est insere a l'intérieur du tube autour
ducuel |a toile s'enroule.

Il doit étre alimente en électricite pour fonctionner
par lintermediaire du relais électromecanigue du
boitier éectrique d'alimentation,

Des capteurs de fin de course permettent de
stopper le fonctionnement du moteur quand la toile
est entierement enroulée ou deroulée.

Les bras articulés permettent de maintenir la toile
tendue.

DOC 3 - La maforisation d'un store aufomatigue

Boitier électrique d'alimentation

Relais électromécanique

X OO0 O d

O 0O 000X

Madeur
Tube

...---"""-‘— Slore

~ Bras arficule

BoRler electrique
d'alimantation

Reaseau electriqus

Le moteur est insere a l'intériewr du tube autour
duciuel |a toile s'enroule,

Il doit étre alimente en electricité pour fonctionner
par lintermediaire du relais électromécanigue du
boitier électrique d'alimentation.

Des capteurs de fin de course permettent de
stopper le fonctionnement du moteur gquand la toile
est entierement enroulée ou deroulée.

Les bras articulés permettent de maintenir la toile
tendue.

DOC 3 - La moforisation d'un store aufomatigue

Moteur Moteur
Tube Tube

Store Store

Bras articulé Bras articulé

Boitier &lectrigue d'alimentation

Relais électromécanique




13) Etude du bloc "TRANSMETTRE" : parmi la liste suivante, identifier [élément Compte rendu...
permettant de tendre ou de détendre la toile - 1 point(s)
Le "compte-rendu” est une information qui est retournée par le systéme a la chaine d'information afin que celle-ci

l (7) Attention : une seule ereur et toutes les réponses sont considérées s R prenne des décisions. Dans notre cas : store complétement déroulé ou store complétement enroulé.

Moteur Le moteur est insere a l'intérieur du tube autour informations g
Twbe duquel la toile s'enroule.
YSTEME : STORE AUTOMATI
de Store Il doit étre alimenté en électricité pour fonctionner Consignes i et et g

Bras articule par lintermeédiaire du relais électromécanique du utilisateurs oz —

boitler électrique d'alimentation, i Chaine dnf
Bofler electrique Des capteurs de fin de course permettent de physiques détectées -
d'alimentation stopper le fonctionnement du moteur quand la toile i

est entierement enroulee ou deroulee.

Les bras articulés permettent de maintenir |a toile

tendue.
Réseau slectriqus Le réseau électrique |

DOC 3 - La motorisation d'un store automatique

Moteur Chaine d'énergie
Tube
DOC 4 - La chaine d'énergie du systéme « store automatique »
Store
Bras articulé

Boitier électrique d'alimentation

0O OX OO O

Relais électromécanique



14) Quel est l'élément du systéme qui détecte que le store est complétement déroulé 15) Le moteur électrique du store fonctionne en 12 volts. Le réseau EDF délivre un
ou complétement enroulé ? - 1 point(s) courant électrique dont la tension est 240 V alternatif. Quel est [élément que lon

devra utiliser pour abbaisser la tension 220 volts en 12 volts alternatif? - 1 point(s)
l (:D Attention - une seule erreur et toutes les réponses sont considérées comme fausses !

l O Attention : une seule erreur et toutes les réponses sont considérées comme fausses !

La barriére infrarouge

Le capteur de fin de course

La télecommande manuelle

O O0OX OO 0O O

D La barriére infrarouge
Le relais
x Le capteur de fin de course
Le transformateur
[:] La télecommande manuelle
Le moteur
[:] Le relais
Le transducteur
D Le transformateur
D Le moteur
D Le transducteur
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