
Cycle 4 

Classe de 4ème 

Séquence 7 

Comment fabriquer un robot Arduino ? 
• Modélisation des pièces 

• Positionnement des pièces sur le châssis 

• Assemblage des pièces sur le châssis 

S7 



Séquence 7 : Fabrication du robot racer 

Croquis, modélisation et assemblage des éléments du robot racer 

 

Travail à faire : 

Vous disposez d’un châssis de 20 cm de long sur 12 cm de large. Sur ce châssis, vous allez devoir installer tous 

les éléments du robot : 

Roues du robot : deux roues motrices permettront le déplacement du robot + une roue folle permettant de 

maintenir stable le robot  

Support : carte Arduino + commande moteurs 

Support : moteurs électriques 

Support : batterie 

Support : module Bluetooth 

 

Sur le serveur du collège dans la séquence 4 en 4ème, vous trouverez un dossier « Tutos » dans lequel se trou-

vent les tutos dont vous aurez besoin. Ces tutos sont à réaliser sur le logiciel Sketchup (modélisation) 

 

 

 

 

 

 

 

 

Dès que vous avez terminé une modélisation, montrez la au professeur, il vous donnera tout 

de suite la pièce déjà imprimée 



Séquence 7 : Fabrication du robot racer 

Croquis, modélisation et assemblage des éléments du robot racer 

Etablir un plan d’implantation des éléments sur LibreOffice Draw 

Tous les éléments fabriqués doivent maintenant être positionnés d’une manière efficace sur le 

châssis du robot 

Votre travail consiste ici à imaginer, d’abord sur papier c’est plus rapide, puis sur LibreOffice Raw, 

l’emplacement de tous les éléments sur le châssis du robot : 

La carte Arduino : attention de rendre facilement accessibles les connexions alimentation et USB 

 

 

 

 

 

 

Support moteurs : attention de tenir compte de la largeur du moteur avant de placer le support 

sur le châssis : le moteur doit être placé au final juste sur le bord du châssis pour permettre à la 

roue de tourner correctement. 

 

 

 

 

 

Les roues : elles seront montées sur les deux moteurs. 

Pour matérialiser les pneus et pour donner de l’adhé-

rence, vous utiliserez des élastiques prévus à cet effet. 

Support Bluetooth  : à placer de sorte à ce qu’il soit facilement accessible 

Support de piles : attention à la répartition des poids sur le châs-

sis, le coupleur de 6 piles LR6 est assez lourd... 



Séquence 7 : Fabrication du robot racer 

Croquis, modélisation et assemblage des éléments du robot racer 

Assemblage des éléments sur le châssis du robot 

Avant de fixer définitivement les éléments sur le châssis du robot, il faut être sûr ! 

Les roues doivent être absolument l’une en face de l’autre au mm près car sinon le robot déviera 

toujours dans un sens. Pour cela il faut mesurer et tracer des repères sur votre châssis à l’endroit 

exact où les supports moteurs seront placés, repérez les trous à percer pour la fixation des vis + 

écrous. 

 

 

 

 

 

 

 

 

La carte Arduino doit être accessible afin de pouvoir l’alimenter et lui envoyer des programmes 

 

 

 

 

 

 

 

 

Placez de cette manière les autres éléments afin qu’ils puissent otus tenir correctement sur le 

châssis 

Fixez les éléments avec des vis et des écrous en utilisant une pince et un tournevis 

Même mesure Même mesure 



Séquence 7 : Fabrication du robot racer 

Croquis, modélisation et assemblage des éléments du robot racer 

Connexion des éléments du robot 

Relier les deux fils de chaque moteur sur la carte de commande située sur la carte Arduino de la 

façon suivante : 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Relier les broches du module Bluetooth comme indiqué ci-dessous :  

module 

Bluetooth  




